
Double H bridge L298N:
InA to Arduino pin 6
InB to Arduino pin 7
InC to Arduino pin 11
InD to Arduino pin 12

Out A + Out B to Motor X
Out C + Out D to Motor Y

CNC V0.6
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2x2 photo detectors: MotX to Arduino pin 2 + 3
MotY to Arduino pin 4 + 5
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