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H bridges left motor:
InA to GPIO 11 = P1­26
InB to GPIO 10 = P1­24
InC to GPIO 6 = P1­22
InD to GPIO 14 = P1­23

Out A + Out B to left stepper motor coil 1
Out C + Out D to left stepper motor coil 2

VCC: +5V to +12V 
Ground to minus of power supply

H bridges right motor:
InA to GPIO 2 = P1­13
InB to GPIO 3 = P1­15
InC to GPIO 12 = P1­19
InD to GPIO 13 = P1­21

Out A + Out B to right stepper motor coil 1
Out C + Out D to right stepper motor coil 2

VCC: +5V to +12V 
Ground to minus of power supply

Servo:
Control line (Orange or white)
 to GPIO 0 = P1­11
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